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代入 ：角度 １５０

回転 右上腕 ：角度

回転 左上腕 ー：角度

回転 右大腿 「１８０ ー ：角度」

回転 左大腿 「１８０ ＋ ：角度」

回転 右上腕 １０ １

回転待ち 左上腕 −１２０ １

繰り返し ３

回転待ち 左前腕 −９０ ０．３

回転待ち 左前腕 ９０ ０．３

終わり



代入 ：角度 １５０

回転 右上腕 ：角度

回転 左上腕 ー：角度

回転 右大腿 「１８０ ー ：角度」

回転 左大腿 「１８０ ＋ ：角度」
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回転 右上腕 １０ １

回転待ち 左上腕 −１２０ １

繰り返し ３

回転待ち 左前腕 −９０ ０．３

回転待ち 左前腕 ９０ ０．３

終わり
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代入 ：角度 「乱数（０、９０）」

回転待ち 右上腕 ４５ １

回転待ち 左上腕 −４５ １

回転待ち 右前腕 ：角度 １

回転待ち 左前腕 ：角度 １

側面

回転 右下腿 −９０

回転 左大腿 ５

回転 左下腿 −１０

回転 左大腿 −５ ０．４

回転 左下腿 １０ ０．４

移動待ち ０ −５０ ０．４

回転 左大腿 ５ ０．３

回転 左下腿 −１０ ０．３

移動待ち ０ ５０ ０．３
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代入 ：角度 「乱数（０、９０）」

回転待ち 右上腕 ４５ １

回転待ち 左上腕 −４５ １

回転待ち 右前腕 ：角度 １

回転待ち 左前腕 ：角度 １

側面

回転 右下腿 −９０

回転 左大腿 ５

回転 左下腿 −１０

回転 左大腿 −５ ０．４

回転 左下腿 １０ ０．４

移動待ち ０ −５０ ０．４

回転 左大腿 ５ ０．３

回転 左下腿 −１０ ０．３

移動待ち ０ ５０ ０．３
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側面

代入 ：数 「乱数（１、３）」

回転 体 「−１５ ＊ ：数」 １

回転 右大腿 「１５ ＊ ：数」１

回転 左大腿 「１５ ＊ ：数」１

待ち ２

回転 体 「１５ ＊ ：数」 １

回転 右大腿 「ー１５ ＊ ：数」１

回転 左大腿 「ー１５ ＊ ：数」１

代入 ：数 １

繰り返し １０

もし 「：数 ％ ３ ＝＝ ０」

回転待ち 右上腕 １２０ ０

言う待ち ”ピクト！” ０．２

他

言う待ち ：数 ０．２

終わり

代入 ：数 「：数 ＋ １」

待ち ０．１

クリア

終わり
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側面

代入 ：数 「乱数（１、３）」

回転 体 「−１５ ＊ ：数」 １

回転 右大腿 「１５ ＊ ：数」１

回転 左大腿 「１５ ＊ ：数」１

待ち ２

回転 体 「１５ ＊ ：数」 １

回転 右大腿 「ー１５ ＊ ：数」１

回転 左大腿 「ー１５ ＊ ：数」１

代入 ：数 １

繰り返し １０

もし 「：数 ％ ３ ＝＝ ０」

回転待ち 右上腕 １２０ ０

言う待ち ”ピクト！” ０．２

他

言う待ち ：数 ０．２

終わり

代入 ：数 「：数 ＋ １」

待ち ０．１

クリア

終わり
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倍率 ０．５

代入 ：横 「乱数（－２００、２００）」

代入 ：縦 「乱数（－５０、２００）」

移動 ：横 ：縦

言う待ち 「”横” ＋ Ｘ（）」 ２

言う待ち 「”縦” ＋ Ｙ（）」 ２

代入 ：角度 ９０

繰り返し ４

回転 右上腕 ：角度

言う待ち 角度（”右上腕”）

２

終わり

7

8
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倍率 ０．５

代入 ：横 「乱数（－２００、２００）」

代入 ：縦 「乱数（－５０、２００）」

移動 ：横 ：縦

言う待ち 「”横” ＋ Ｘ（）」 ２

言う待ち 「”縦” ＋ Ｙ（）」 ２

代入 ：角度 ９０

繰り返し ４

回転 右上腕 ：角度

言う待ち 角度（”右上腕”）

２

終わり

7

8



倍率 ０．３

代入 ：横 １０

繰り返し ５００

移動待ち ：横 ０ ０．０２

もし 「絶対値（Ｘ（）） ＞ ３００」

代入 ：横 「ー１ ＊ ：横」

終わり

終わり

http://pictogramming.org/

http://pictogramming.org/

倍率 ０．１

ペン 下げる

右回り ９０

繰り返し ３

前進 ５０

左回り １２０

終わり

10

9



倍率 ０．３

代入 ：横 １０

繰り返し ５００

移動待ち ：横 ０ ０．０２

もし 「絶対値（Ｘ（）） ＞ ３００」

代入 ：横 「ー１ ＊ ：横」

終わり

終わり
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倍率 ０．１

ペン 下げる

右回り ９０

繰り返し ３

前進 ５０

左回り １２０

終わり

10

9
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倍率 ０．１

ペン 下げる

ペン幅 ７０

繰り返し ３６０

前進 １

右回り １

終わり

倍率 ０．１

ペン 下げる

ペン幅 ２００

前進 １５０

ペン幅 ３０

ペン 消す

移動 ０ ２００

11

12
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倍率 ０．１

ペン 下げる

ペン幅 ７０

繰り返し ３６０

前進 １

右回り １

終わり

倍率 ０．１

ペン 下げる

ペン幅 ２００

前進 １５０

ペン幅 ３０

ペン 消す

移動 ０ ２００

11

12
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定義 左腕

回転待ち 左上腕 ー１４０ １

待ち ３

回転待ち 左上腕 １４０ １

終わり

定義 右腕

回転待ち 右上腕 １４０ １

待ち ３

回転待ち 右上腕 ー１４０ １

終わり

実行 右腕 ２

実行 左腕

倍率 ０．１

右回り ９０

ペン 下げる

代入 ：ペン 乱数（１，３）

ペン幅 ３０

もし 「：ペン ＝＝ １」

ペン 丸

他でもし 「：ペン ＝＝ ２」

ペン 端無し

他

ペン ノーマル

終わり

前進 ２００

14

13
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定義 左腕

回転待ち 左上腕 ー１４０ １

待ち ３

回転待ち 左上腕 １４０ １

終わり

定義 右腕

回転待ち 右上腕 １４０ １

待ち ３

回転待ち 右上腕 ー１４０ １

終わり

実行 右腕 ２

実行 左腕

倍率 ０．１

右回り ９０

ペン 下げる

代入 ：ペン 乱数（１，３）

ペン幅 ３０

もし 「：ペン ＝＝ １」

ペン 丸

他でもし 「：ペン ＝＝ ２」

ペン 端無し

他

ペン ノーマル

終わり

前進 ２００

14

13
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倍率 ０．７

注意

倍率 ０．７

禁止

15

16
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倍率 ０．７

注意

倍率 ０．７

禁止

15

16
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倍率 ０．７

安全

倍率 ０．７

指示
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倍率 ０．７

安全

倍率 ０．７

指示


